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Automatizaéni technika
Hardware Arduina
CPU, oscilator, pferuseni, sériova komunikace, Cita¢, Casovac, déleni paméti a jeji vyznam, charakteristika
vlastnosti portd, I/O periferie
Jazyk Arduina - Wiring
struktura programu, datové typy a proménné, podminka, cykly, Casovani, prostfedi IDE, obsluha 1/0 periferi,
knihovny, sériové komunikace
PLC a jejich programovani
charakteristické feSeni PLC, tfidéni PLC dle provedeni, vykonavani programu PLC - scan, zplsoby programovani
PLC automatd, charakteristika jednotlivych programovacich metod
Ak¢Eni Eleny
jejich definice, moznosti rozdéleni, princip Cinnosti podle energie, zakladni Casti elektrickych pohond, rozdéleni
stejnosmérnych motord, momentova charakteristika, stfidavé motory, krokové motory
Datové spoje a pfenosova media a pocitacové sité
rozdéleni a definice datovych spoji, zpisoby provozu dle sméru pienosu dat, piiklady a vlastnosti pfenosovych
medii, topologie a rozdéleni siti
Regulaéni obvod, zplsoby regulace a referenéni model OSI

popis, rozbor, blokové schéma, penos a pfiklady regulaéniho obvodu, cil regulace, zplisoby regulace: na konstantni
hodnotu, vle¢na, pomérova, kaskadova, extremalni, ekvitermni; princip funkce a popis jednotlivych vrstev
referenéniho modelu OSI, porovnani s TCP/IP, vyvoj komunikace v primyslu

Navigacni systémy v primyslu a inteligentni instalace

rozdéleni, princip Cinnosti navigacnich systémd, akcelerometry, poZadavky inteligentni instalace, realizace, projekt,
modulari feSeni, centralni systém, tepelna technika, osvétleni, zabezpeceni, komunikace, ovladani

Principy automatické identifikace, rozhrani a inteligentni senzory

optické kddy, RFID, induktivni, magneticky a biometricky princip, rozdéleni a popis Cinnosti rozhrani, definice,
blokové schéma, pouZiti, vyhody a nevyhody inteligentnich senzord

PLC

definice, slozeni, blokové schéma, charakteristika, vyhody a nevyhody, zpracovani programu, rozdéleni, pfiklady
a popis

Méreni teploty, pH a konduktivity

stupnice, rozdéleni a popis jednotlivych principd méfeni teploty, definice pH a konduktivity, popis jednotlivych
principt méfeni

Senzory hladin, tlaku

rozdéleni a popis méfeni hladiny dle principd a signalu, méfena média, rozdéleni a popis principt méfeni tlaku,
definice tlaku, hydrostaticky tlak, principy snimacl tlaku s elektrickym vystupem

Pramyslové analyzatory, optické snimace

pouziti, princip ¢innosti a pfiklady analyzator(i v prmyslu, zakladni typy funkci a rozSifené funkce optickych snimaci
Robotika

znaky jednotlivych typd, oblasti pouZiti, rozdéleni, parametry, kinematika, stupné volnosti, druhy vzajemnych
pohyb, konstrukce, polohovaci a uchopovaci mechanismy, fizeni robotli, metody programovani
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Nespojita regulace

princip, rozdéleni a vlastnosti nespaijité requlace, charakteristiky regulaénich pochodu s dvoupolohovym regulatorem
pro soustavy riznych fadu, zplsoby zvySeni kvality regulace, tfipolohova regulace, fizeni pohonu, frekvence spinani
Popis spojitého fizeni soustav

popis, regulacni systém, prenos, diferencialni rovnice, frekvencni charakteristiky v logaritmickych soufadnicich
a v komplexni roving, pfechodové charakteristiky pro idealni regulatory P, I, D

Statickeé a astatické soustavy

reakce soustav na skokovou zménu akéni veliCiny, autoregulace, soucinitel pfenosu, pfechodové charakteristiky,
doba nabéhu, doba pritahu, doba prechodu, dopravni zpozdéni a kmitavé Cleny

Regulator PID

vlastnosti Ustfedniho ¢lenu regulatoru s interakci, bez interakce, blokové schéma, regulatory PI, PD, proporcionalni,
integraéni a derivacni slozka, volba typu regulatoru, wind-up efekt

Bezpecnost, stabilita a kvalita regulaéniho pochodu

fazova a amplitudova bezpecnost, Nyquistovo kritérium stability, kvalita regulacniho pochodu, integralni kritéria,
optimalni nastaveni regulatort (Ziegler - Nichols)

Struktura Cislicového regulaéniho obvodu

blokové schéma, diskretizace diferencialnich rovnic, vzorkovani, kvantovani, kddovani, Eulerova aproximace,
pfiklady, stabilita diskrétnich systémi

Fuzzy regulace, vizualni inspekce

definice fuzzy, pfiklady fuzzy logiky, mira pravdivosti, fuzzy inference: fuzzifikace, inference, defuzzifikace, fuzzy
requlatory: baze dat a baze pravidel, fuzzy prinik, sjednoceni a doplnék, vizualni inspekce: definice, moznosti
pouZiti, prostiedky
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Elektronika

. Zakladni elektrotechnickeé veli€iny

zakladni el. veli¢iny a jednotky (U, I, Q, R, G, W, P, Q, S, ucinik, C, L, XC, XL, Z), vyuziti v praxi

Zaklady elektroniky a obvodovych teorii

odporovy déli¢ napéti (nezatizeny, zatizeny) a pouziti, feSeni obvodu (I. a Il. KZ, Thévenin, Norton, ekvivalence
a superpozice), idealni a skutecny zdrojU a |

Pasivni elektronické prvky

R, L, C a transforméator (parametry, technologie, charakteristiky)

Rezonanéni obvody

sériovy a paralelni obvod, schéma, vypocty (f0, B, Z0, Q), frekvencéni charakteristiky, méfeni a vyuZiti rezonancnich
obvodi

Méreni zakladnich elektrotechnickeé veli€in

méfeni (U, |, R, P), pfimé a nepfimé metody, zména rozsahu, abs. a relativni chyba

Polovodi¢ové soucastky (dioda, LED) a jejich aplikace

principy a charakteristiky soucastek, usmémovace, dalsi polovodicové soucastky (diak, tyristor, triak atd.)
Tranzistory bipolarni, unipolarni a jejich aplikace

schematické znacky, principy a charakteristiky tranzistord, jejich pouziti (zakladni zapojeni spinace a zesilovace)
ajejich vlastnosti

A/D a D/A pievodniky

blokové schéma principu A/D pfevodniku, jeho viastnosti a charakteristiky, A/D (paralelni, aproximacni, integracni),
D/A (R-R sit a R-2R sit), UREF, LSB, pouZiti pfevodnik

Operacni zesilovace a obvody s 0Z

znaceni vyvodu, vlastnosti, napajeni a charakteristiky zesilovacu, jejich zakladni zapojeni a princip (invert, neinvert.,
souctovy, rozdilovy, integrator, aktivni usmériovac)

Zdroje harmonickych signald

LC (Colpitz, Hartley, Reinartz) a RC (Wiendv, vicenasobné RC, T ¢lanek) oscilatory, princip ¢innosti zdrojd har.
singnald, funkce zpétné vazby, oscilatni podminky

Prevodniky neelektrickych veli€in

mustkovy a pfistrojovy zesilova¢ s OZ, druhy senzord a jejich zapojeni do obvodu, viiv vnitfniho odporu

Sit'ové stabilizované zdroje

princip zdroje konstantniho napéti a proudu, usméméni, filtrace, stabilizace (tranzistor, OZ, 10), vlastnosti a pouziti
zdroju, proudova pojistka

Analogové komparatory

komparatory s hysterezi a bez hystereze, okénkovy diskriminator, bargrafy, charakteristiky, viastnosti, pouziti
komparator(

Frekvengni filtry 1. fadu

pasivni a aktivni (HP, DP, PP, PZ) princip, vlastnosti, frekvencni char. parametry a pouZiti filtrd

Casovaci obvody 555

vnitfni blokové schéma a princip €innosti 10 555, zapojeni MKO a AKO

Linearni komplexni dvojbrany

RC a RL, mezni kmitocet, vypoéty parametr(i obvod, frekvencni a fazorové charakteristiky, pouZiti dvojbrand



10101

ru 0|00| Vyssi odborna skola a Stedni primyslova skola, Ji¢in, Pod Kozeluhy 100
—e "\

17.

18.

19.

20.

01010

Spinané napajeci zdroje (DC/DC ménice)

blokové schéma, princip innosti spinanych nap. zdrojd, zvySuji, invertujici a snizujici ménice, srovnani s linearnimi
zdroji

Generatory tvarovych prubéhd

generatory trojihelnikového napéti a pily, zména stidy, casové rozvinuté pribéhy, funkéni ménice, pouZiti
generator(

Obvody TTL a CMOS

Jejich vlastnosti, rozhodovaci Urovné a charakteristiky, princip ¢innosti zakladnich log. operaci, Uprava signalu mezi
TTL a CMOS (LM339)

Klopné obvody (AKO, MKO a BKO)
princip jejich ¢innosti, zakladni zapojeni s tranzistory, hradly a OZ, zména stfidy, ¢asové rozvinuté pribéhy,
vlastnosti a pouZiti klopnych obvodi



